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Vektorantenne EUROPEAN ANTENNAS SA17-60-3.5V/9301, V, 3,3...3,8 GHz
Produktbeschreibung

Professionelle, vertikal polarisierte Antenne fir den 3,3...3,8 GHz Frequenzbreich. Mit dem mitgelieferten
Zubehdr kann die Antenne direkt an einen Mast montiert werden.

b /P, Technische Daten:

+ Sektor: 60°
+« Gewinn: 17,5 dBi

Jo

Azimut-/ Elevationswinkel: 60° /87

Anschluss: H-Buchse

i

-

Male [LxBxH): 650200100 mm

WLAN Antenne

© DDOYR 08-15 ATV 9-1




-

DC input 3300 .._3700MH=
ZF Eingang
SAT Receiver Antenne

erstdrkumg =35 [ typ. 40dB)

Rauschfaktor < 1,048 typ 0.8....0,8dB
Ub 12-18Volt

Ib ca. 220 _250mA

Empfangszweig 9cm
mit Roberto Konverter

Anderungen

Diatum

Name

Diatum Mame

gez.: 52010

Zech

gepr.:

Bazeichnung

Kon-DWN3337-S

Elattzahl:

Blatt-Mr.: 1

Irmtdmer und Anderungen

Vorhehalten |

Zeichnungs-Nr.: |
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Display Sendeeinheit Display PA Control
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Videopolaritat
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Video IN
Audio L IN
Audio R IN

Basisband

Sender
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HF Ausgang —

Verbindung zur PA
Prozessor Atmega 3216
Spannungsregler 5VDC

FWD / REV Potis

Display Anschluss
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Frontseite

DVE-1 DVE-2
RF IN RF IN VER-5CART

{ L ': Input valtages: AC 1"“'!;1.“; S0 Hx =
1 *
HEI-T
Ruckseite
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Die Endstufe wird Uber ein Solid State Relais PTT EIN/AUS geschaltet
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LCD TC1602E-01 :
Best.Nr. 120 420 EE £
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s A
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NWT 4 Linux & Windows 24 Jul 2015, 09:13

Startfrequenz: 3400.000000 MHz; Endfrequenz: 3649.999000 MHz; Schrittweite: 501.000 kHz
Messpunkte: 500; Zwischenzeit: 0 uSek

'GHz 3.4500 3.5000 3.5500 3.6000

10 3.4250 3.4750 3.5250 3.5750 3.6250 10
dB dB

DO o 1 A S S B A ot s i A 0
-10 -10
-20 4 -20
-30 -30

RX Path TX Path
40 40
-50 -50
-60 -60
3.4GHZ Filter

-70 -70 RMC-3475...
-80 i -80
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'Powermeter mit Watt, VSWR und Temp Anzeige

'

'ATmega32, DDOYR V0.2 30.08.2015

'

'Anzeige fiur 9cm TX und Pa

'

'Version fir Guinther DL8MBI

]

'zur Anzeige werden die Spannungen der PA FWD und REV gebracht
'dabei muss ein Spannungsteiler von 1/3 verwendet werden

'da sonst der AD Wandler uUbersteuert wird

'Spannungsbereich FWD und REV PA = 0 - 7 VDC

'als Teiler ist ein 1M Poti vorgesehen INPUT—————- PotlM—————- Masse
' I

' I

! ADC—-INPUT
v

v

'Jumperl und Jumper2 bestimmen die Anzeige Watt/VSWR/Temperatur

'

'"PORTA.7 Temperatursensor DS1820
! Sensor 1 = PA Temperatur
! Sensor 2 = TX Temperatur

'

LR 20 b S R b A b b b I b b I A b b b b b b b A b b d b b b A i b b I b b b A b b b i b b b i b b i i b b b e b b b b b b b b b b b b b b b e b b b b b b ¢
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